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Upozornéni na nebezpedi, které mlze vést ke smrti, nebo
tézkému zranéni.

/I\ POZOR!

Upozornéni na nebezpedi, které mize vést k lehkému, az
stfedné t&Zkému zranéni.

(d] POKYN

Upozornéni na nebezpedi, které mdze vést k poskozen,
nebo ke zniceni vyrobku.

/] KONTROLA

Upozornéni na nutnost provedeni kontroly.

ODKAZ

Odkaz na separatni dokumenty, jejichZ pokyny je nutno
respektovat.

15 \/yzva k jednani

— Seznam, vycet

= 0dkaz na jind mista v tomto dokumentu




NEBEPECI!

OhroZeni Zivota pii nedodrzovani pokynt této
dokumentace!
= Dodrzujte vsechny bezpecnostni pokyny tohoto dokumentu.

Zaruka

Zaruka, vztahuijici se na funkci a bezpe¢nost, je platna pouze
v piipadé, Ze byly dodrZeny vystrazné a bezpecnostni pokyny,
uvedené v tomto navodu.

Za Urazy a vécné Skody, které vznikly nedodrzenim téchto
vystraznych a bezpecnostnich pokyn MFZ Antriebe GmbH +
Co. KG nerudi.

Za skody, vzniklé pouZitim neschvalenych nahradnich dild

a pfisludenstvi je vylouceno jakékoli ruceni a zarucni pinéni
firmy MFZ.

Pouziti v souladu s ucelem
Rizeni CS 310 je uréeno vyhradné k ovladani vrat s digitalnimi
nebo mechanickymi systémy koncovych poloh.

Cilova skupina

Rizeni sméjf pfipojovat, programovat a Udrzbu provadét pouze

kvalifikovani a proskoleni odborni elektromontéfi.

Kvalifikovany a zaskoleny elektrikar splfiuje nasledujici

poZadavky:

— Znalost vseobecnych a specidlnich bezpe¢nostnich predpis(
a predpisti k ochrané zdravi a bezpecnosti pfi praci,

— znalost dotcenych elektrotechnickych predpisd,

— vzdélani v pouZivani a pédi o piislusné bezpecnostni
vybaveni,

— zpUsobilost a zkusenosti v souvislosti s elektfinou.

Pokyny pro montaz a pfipojeni

— Koncepce fizeni je podle druhu pfipojeni X.

— Pred zahdjenim elektrickych praci odpojte zafizeni od zdroje
napéti. Béhem praci musf byt zajisténo, Ze zlistane napajeni
proudem preruseno.

— Platné mistni pfedpisy musi byt dodrzovany.
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Pokyny k provozu

— Nenechévejte nepovolané osoby (zejména déti) hrat
si s pevné namontovanymi regulacnimi nebo fidicimi
jednotkami.

— Dalkové ovladani uchovavejte mimo dosah déti.

Zkusebni podklady a predpisy
PFi pfipojeni, programovani a Udrzbé se musi dodrZovat
nasledujici pfedpisy (bez ndroku na kompletnost).

Konstrukéni normy produktu

— EN 13241-1 (Produkty bez ochrannych vlastnosti proti
pozaru a koufi)

— EN 12445 (Bezpecnost pfi pouzivani motoricky ovladanych
vrat - zkuSebni proces)

— EN 12453 (Bezpecnost pfi pouZivani motoricky ovlddanych
vrat - poZadavky)

— EN 12978 (Bezpecnostni zafizeni pro motoricky ovladana
vrata - PoZzadavky a zkusebni metody)

EMC (Elektromagnetickd kompatibilita)

— EN55014-1 (Vysilani rusicich signall domacimi spotrebici)

— EN61000-3-2 (Zpétné plisobeni v zasobovacich sitich —
vy$si harmonické oscilace)

— EN61000-3-3 (Zpétné plsobeni v zasobovacich sitich —
kolisani napétf)

— DIN EN 61000-6-2 (Elektromagneticka kompatibilita (EMC)
- Cést 6-2: Kmenové normy — Odolnost pro primyslové
prostred)

— DIN EN 61000-6-3 (Elektromagnetickd kompatibilita (EMC)
- Cést 6-3: Kmenové normy - Emise - Prostredi obytné,
obchodni a lehkého priimyslu)

Smérnice o strojnich zafizenich

— EN60204-1 (Bezpecnost strojnich zafizeni, elektricka
vybava strojnich zafizeni; Cést 1: V3eobecné pozadavky)

— ENISO 12100 (Bezpecnost strojnich zafizeni — Zakladni
pojmy - Posouzeni a sniZeni rizika)
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Nizké napéti 4.1 Varianty
— DIN EN 60335-1 (Bezpecnost elektrickych spotiebicl pro

domacnost a podobné ucely. Cést 1: Veobecné pozadavky) Pro fizeni CS 310 jsou mozné nasledujici varianty dodavky:
— DIN EN 60335-2-103 (Bezpecnost elektrickych spotrebicl — fizeni CS 310 s LCD monitorem

pro doméacnost a podobné tcely. Cast 2-103: Zvlastni — fizeni CS 310 s LCD monitorem v pouzdru

pozadavky na pohon vrat, dvefi a oken) — fizeni CS 310 s LCD grafickym monitorem

— fizeni CS 310 s LCD grafickym monitorem v pouzdru

Vybor pro pracovisté (ASTA) — Rizenf CS 310 bez LCD monitoru (monitor se nutny pro
— ASR A1.7 (Technicka pravidla pro pracovisté, ,dvere a nastaveni, kromé nastaveni koncovych poloh)

vrata”)

Vsechny uvedené varianty mohou byt vybaveny nasuvnymi
tydennimi spinacimi hodinami, nasuvnym bezdratovym
pfijimacem a nasuvnym pfenosovym systémem (pro opto
senzory).

Jsou moZné nasledujici varianty dodani pouzdra:
— pouzdro s trojnasobnym spinacem CS

— pouzdro s trojnasobnym spinacem KDT

— pouzdro s klicovym prepinaem ZAP/VYP

— pouzdro s hlavnim vypinacem

— pouzdro s nouzovym vypinacem

Provozni navod popisuje moznosti pfipojeni a programovani
variant:
— Rizeni CS 310 se nasunutou deskou LCD monitoru
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4.2 zakladni deska CS 310
(s nasunutym LCD monitorem)

Vysvétlivky:
X1: svorkovnice sitové piipojky
X2: svorkovnice motoru
X3: svorkovnice piikazovych jednotek
X4: svorkovnice bezpecnostnich prvkd
X5: svorkovnice relé
X6:  zastrckova lista pro interni spina¢ ZAP/VYP
X7:  zastrckova lista pro interni trojndsobny spinac
X8:  nasuvna patice pro monitor
(pod monitorem)
X9:  zastrckova lista pro bezdratovy pfijimac
X10:  zéstrckova lista pro tydenni spinaci hodiny
X11: zastrckova lista pro digitalni systém koncovych poloh
X12: nasuvna piipojka pro externi bezdratovy pfijimac
X13: zastrekova lista pro trojnasobny spinac CS
X14:  rozhrani RS 485
- pfipojka spinace CSI
- pfipojka displeje RS 485
X15:  pfipojka pro mechanicky systém koncovych poloh
X16:  pfipojka BUS systému (MS BUS)
X17:  piipojka BUS systému (MS BUS)
X18:  rozhrani ménice kmitoctu
X19:  napéjeni externich zafizeni
230V / 50 Hz jisténo pres F1 (1 A pomald)
X20:  zastrckova lista pro tydenni spinaci hodiny
H4:  pfipravenost k provozu
sviti pfi fungujicim fizeni
H6:  indikace stavu
sviti pfi zapojeni bezpecnostniho zafizeni nebo pfi
zavadé
S1:  programovaci tlacitko (+)
(pod monitorem)
S2: programovaci tlacitko (-)
(pod monitorem)
S3:  programovaci tlacitko (P)
(pod monitorem)

o0
Q0

S
Q

50000
QOI0I0IO

I Il
x12

X6 [

]
X7
8
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5.1 Vseobecné

Aby byla zajisténa bezvadna funkce, musi byt spinény

nasledujici body:

— Vrata jsou namontovana a jsou funkéni.

— Prevodovy motor MFZ je namontovany a je funk¢ni

— Ovladadi prvky a bezpecnostni pfistroje jsou namontovany
a jsou funk¢ni.

— Ridici skiifi s Fizenim CS 310 je namontovéna.

ODKAZ

Pro montaz vrat, pfevodového motoru MFZ a piikazovych
jednotek a bezpecnostnich pfistrojli je nutné fidit se pokyny
pfislusného vyrobce.

5.2 Sitova pfipojka

Piedpoklady

Pro zajisténi funkénosti zafizeni musite dodrZet nasledujici
body:

- Sitové napéti musi odpovidat Udaji na typovém Stitku.

- Sitové napéti musi souhlasit s napétim pohonu.

- P¥i trojfazovém proudu musi byt nastaveno pravotocivé pole.

- Pfi pevné pfipojce musi byt nainstalovan hlavni vypinac se
zapojenim viech pold.

- PYi pfipojeni na trojfazovy proud sméji byt pouZity pouze
trojité blokové automatické jistice (10 A).

(@] POKYN

Funk¢ni poruchy vlivem neodborné montaze fizeni!
Pfed prvnim zapnutim fizeni musi byt po dokonceni
kabelovych rozvod{ zkontrolovano, zda jsou vsechny
pfipojky motoru na strané fizeni a na strané motoru pevné
dotazené. V3echny vstupy fidiciho napéti jsou galvanicky
oddéleny od napajenti.

Detailni schéma elektrického zapojeni sité a pripojky
motoru (400 V / 3 fazové)

X15
X19
=
X11
(@ X1 400V /50 Hz
M1 L 3~/N/PE
M =
5 /1)
sl > 27717
A . PEFERE

Detailni schéma elektrického zapojeni sité a pripojky
motoru (230 V / 3 fazové)

X15
X19
B
] x11
= X1 230V /50 Hz
w1 L= = 3~/ PE
M /
3~ = Va//4
N R PEPEFE |

Detailni schéma elektrického zapojeni sité a pfipojky
motoru (230 V / 1 fazové)

X15

[7[6l5[4[3[2[]

X19

[E==IR =]

X1

S X1 230V/50 Hz
W1 E% - 1~/N/PE
M =
T > ZU
1~ + < AUF E 2'77

1
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Vysvétlivky: 5.4 Osazeni pfipojky snimace absolutni hod-
M1 Motor noty (zasouvaci svorka X11)
X1: svorkovnice sitové pfipojky
X2: svorkovnice motoru
X11: svorkovnice pro digitalni systém koncovych poloh s
bezpe¢nostnim okruhem (RETEZEC STOP)
X15: svorkovnice pro mechanicky spina¢ koncové polohy
(bezpecnostni okruh X2 / B1-B2) A
X19:  pfipojka napajeni externich zafizeni

/Y

(1% % %

B 000
Pfipojka: : O
1= Pfipojte na fizeni digitalni systém koncovych poloh,
respektive mechanicky koncovy spinac. A AWG konektor
1= Pfipojte fizeni k motoru. B: AWG zéstrekova svorka

1= Pfipojte fizeni k siti.

= Pfipojte fizeni k motoru.

= Skupiny kabelli je nutno bezprostfedné pred prislusnou zasouvaci svorka X11 (na pfipojce A)
svorkou zajistit kabelovou spojkou.

Cisla na konektoru jsou soucasné ¢sla

=, 11.Technické idaje” na strané 34 417 vodict:
]5(8 4:  bezpecnostni fetéz vstup
9 5: RS4858B
5.3 Napajeni externich zafizeni 6:  GND
(pouze u pripojky 400 V / 3 fazové) 7. RS485A
8. bezpecnostni fetéz vystup
X19 % NV,

El 230V /50 HZI
zasouvaci svorka B (pouze snimac abs. hodnoty)

(@] POKYN
Poskozeni nebo zni¢eni vinou neodborné montaze! [ C termoélf}nelf r’Joholnul ,
Pouzivani pripojky X19 pfi napajeni 230 V pro Fizeni m4 za D: nouzove rucnt E)vladam
nésledek zniceni spojové desky. (Klika nebo Fetéz)
[ 1

w Zajistéte pripojku X19 pojistkou F1, 1A/T. 178 |9 ]w0]1]n]

0\ N

C D

Pfi prvnim uvedeni do provozu bude automaticky identifikovan
pfipojeny systém koncovych poloh. Pfi pozdéjsi zméné musi byt
piislusny systém koncové polohy zvolen nastavenim parametrd v
druhu provozu zadavani.
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5.5 Osazeni pfipojky mechanickych Ptiklad zapojeni pro Fe$eni s 6 vodici
koncovych spinacti (svorky X15 a X2)
Svorkovnice X15 a X2
Svorkovnice X15

S2 @0 1
sz @9l —llod 2
;293 2893
@04 ™~ @04
T [@95 3 leas
@06 T~ @06
se 1297 ¥ o9
@08 T~ @0 8

Svorkovnice X2
B2
S3 34 S7 S8 Bl

B2 S3 S4S7 S8

@

g@@@@@@@@
< =

000000000
OO0 OO0
< =

00000000
<

c|

S1 pfipadny koncovy spina¢ OTEV

S2 koncovy spinac OTEV.

S3 bezpecnostni koncovy spina¢ OTEV
S4  bezpecnostni koncovy spina¢ ZAV
S5 koncovy spinac ZAV.

S6 pridavny koncovy spinac ZAV

F2 tepelna ochrana motoru

S8 nouzové ovladani (otevirac)

Pfi prvnim uvedeni do provozu bude automaticky identifikovan
pfipojeny systém koncovych poloh. Pfi pozd&jsi zméné musi byt
pislusny systém koncové polohy zvolen nastavenim parametr(i v
druhu provozu zadavani.
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5.6 Osazeni pfipojky pfikazovych jednotek Tlagitko OTEV / STOP / ZAV
4 vodicové feseni

A\, POZOR! 100 O~ - yacitko 2V
o - 9009

Nebezpeci zranéni nekontrolovanymi pohyby vrat! 30 |
= Namontujte pfikazové jednotky pro rezim mrtvého muze 710 |

v pfimém dohledu od vrat, ale mimo oblast, ktera je pro 60 |

obsluhu nebezpecna. 5060 4 5
Pokud neni pfikazova jednotka spinac s klicem: 410 I > i tlaf'ltko OTEV!
= Namontujte ji ve vySi nejméné 1,5 m. 30 + - tlacitko STOP
= Namontujte ji tak, aby byla pro vefejnost nepfistupna. ?O I

1o®]

Svorkovnice X3

Spinac s klicem OTEV / ZAV

190 8 g - tlacitko ZAV
? 8 L - tlacitko impuls 1§§i Il - LAV
g 8 - tlacitko OTEV! 710 |
4o®ifj - 600
300 - tlacitko STOP 2 gl —~—* ey
% 8 ; - nouzové vypnuti, spina¢ uvolnéni 30 :|
lana 2
1o®]
5.7 Priklady zapojeni prikazovych jednotek Impulsni tlacitko
(svorkovnice X3) sekvencni fizeni
Tlacitko OTEV / STOP / ZAV
6 vodicové feseni 190 8 I
8100 e
10 8 —4| . 70 | = tladitko impuls
9 OO~ 6100
800 500
ggg 409/
50 Q)| - tacitko OTEV' :38 :
200I— Tooll
3 - tlacitko STOP
;,,]
1100

! Pfi aktivni regulaci protismérného provozu: OTEV uvnitf
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5.8 Osazeni pfipojky bezpecnostnich zafizeni

Pfi prvnim pfipojeni bude automaticky identifikovan systém
pojistky zavérné hrany. Pfi pozdéjsi zméné musi byt pfislusny
systém zvolen nastavenim parametrd v druhu provozu
zadavani.

Svorkovnice X4
pro optoelektronickou pojistku zavérné hrany

wt - pojistka zavémné hrany
qr OPTO
t
L

X
O
@

9
@

000000

br

- projizdénti svételné

zavory'

=W ojoy N 0|5
0000000000

2)@)

- 24V DC/ 500 mA?

Svorkovnice X4
pro 8,2 kOhm pojistku zavérné hrany

X
O
@

9
o

000000
|

! - pojistka zavérné
-\ hrany
/M 8k2

- projizdéni

svételné zavory'

= N|w [ ooy N0 o5
O0[00I0I0I0I0I0O

2,@)

+ -24V DC / 500 mA?

! i¢inkuje ve sméru dold
2pro externi spinaci jednotky
(pfipojeni na svorce 1 a 2)

wt: bily
gr:  zeleny
br: hnédy

Svorkovnice X4

pro pneumatickou pojistku zavérné hrany— tlakové hridele:
- automatické testovani aktivni

OIS

—
N

[
[

O]
o

00|

0|

0O

oS

} - pojistka zavérné

00|

4J/_—| hrany

0 ®

oY)

= ojw oo N5

oIS

OQ||

+

]

- projizdéni
svételné zavory'

- 24V DC/ 500 mA?

Pfi prvnim pfipojeni bude automaticky identifikovan systém
pojistky zavérné hrany. PFi pozdéjsi zméné musi byt pfislusny
systém zvolen nastavenim parametr( v druhu provozu

zadavani.

Svorkovnice X4

pro prlichozi svételnou zavoru NC 24V DC

=
=N

OIS

12001
oQl

00

O Q)|

O Q)|

00

oIS

O®)

el

OQ||

=W B oo N 5

oIS

GND

- prlichozi svételna zavora




Svorkovnice X4
pro svételnou zavoru se tfemi vodici PNP

==
=N

PNP - svételnd zavora se tfemi vodici

i
I+

=[N jw oo [N o g
O0000I0I0I0 00O
000000000000

Svorkovnice X4
pro svételnou zavoru se tfemi vodici NPN

==
=N

NPN - svételnd zavora se tfemi vodici

S
i+

=[N jw oo [N o g
O00000I0I0 00O
000000000000
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Svorkovnice X4
pro svételnou zavoru MFZ se 2 vodici

120 Q)
1100
1000
oIS
oIS
oIS
oIS
oIS

©

oJe)
@l@,

Hm@hmmwmm

O
@O

R: pfijimac
T vysilac

Pii prvnim pfipojeni bude automaticky identifikovan systém
svételné zavory . Pfi pozd&jsi zméné musi byt pfislusny systém
zvolen nastavenim parametr(i v druhu provozu zadavani.
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Svorkovnice X4
Programovatelné vstupy
Vstup 1:svorka 9 + 10
Vstup 2: svorka 11 + 12

(d] POKYN

Nebezpeci poskozeni desky vinou chybného
pripojeni!

Vstupy 1 a 2 maji rlizny referencni potencial a nesméji byt
provozovany se spolenym potencidlem!

* *
r'\

IN2 120|4|_o 3 :}
12V 110Q|—— o
IN1 100|—o :}
24V 9100

sol I—ooj

7100

oo

500

4100

3

2100

100
IN1 vstup 1:
IN2  vstup 2:

* volitelné

Druh zapojeni se fidi podle nastaveni parametr( pro oba
vstupy v druhu provozu ZADANI.

5.9 Osazeni pfipojky vystupy relé

Svorkovnice X5

izolované spinaci kontakty

— pfifazeni funkci v druhu provozu ZADANI
— nastaveni pro kazdé jednotlivé relé

E%g—; -relé 1
—18%a
—loge
85% -




5.10 CS bezdrat

Svorkovnice X4

/—\
/—\/“ e e
I Pfipojit
= Nasurite nasuvny pfijimac na
nasuvnou patici X9.
Zauceni kodu vysilace
i Kratce stisknéte programovaci tlacitko
(< 1,6 sekund). Aktivuje se modus
] programovani. LED blika.
£ Stisknéte tlacitko volby kanélu Vaseho
vysilace.

Pokud ma bezdratové ovladani ulozen kdd
vysilace, sviti LED po cca 4 sekundy.
X9
MUZete zaucit celkem 15 kodd vysilace. Pokud jsou v3echna
pamétova mista obsazena, blika LED velmi rychle.

Cilené vymazani jednoho kédu vysilace

1= Kratce stisknéte programovaci tlacitko (< 1,6 sekund).
Aktivuje se modus programovani. LED blika.

1= Pridrzte programovaci tlacitko stisknuté po delsi dobu,
nez 1,6 sekund. Aktivuje se médu vymazu. LED blika velmi
rychle.

1= Stisknéte tlacitko poZadovaného kanalu Vaseho vysilace.
Pokud LED sviti cca 4 sekundy, byl pfislusny kod vysilace
vymazan.

Kratkym stisknutim programovaciho tlacitka mdzete proces
vymazavani ukondit.

Reset (Uplné vymazani paméti)

1= Kratce stisknéte programovadi tlacitko (< 1,6 sekund).
Programovaci modu je aktivovan. LED blika.

1= Pridrzte programovaci tlacitko stisknuté po delsi dobu, nez
1,6 sekund.
Aktivuje se médu vymazu. LED blika velmi rychle.

I=" Znovu stisknéte programovaci tlacitko po delsi dobu, nez
1,6 sekundy.
Pokud LED sviti cca 4 sekundy, byla viechna mista v paméti
vymazana.

Kratkym stisknutim programovaciho tlacitka mlZzete proces
vymazavani ukoncit.
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6.1 Kontrola sméru otaceni pohonu / sméru
pojezdu

Zména do druhu provozu nastaveni
=" Stisknéte tlacitko (P), neZ se objevi NASTAVENI.

Kontrola sméru pojezdu

£ Po stisknuti tlacitka (+) se vrata musf otevirat, resp. po
stisknuti tlacitka (-) se vrata musi zavirat.
Pokud tomu tak je, pokracujte s nastavovanim koncovych
poloh.

Zména sméru otaceni pohonu.

£ Pokud musi byt prizplisoben smér otaceni pohonu,
postupujte nasledovné.
Soucasné stisknuti tlacitek (+) a (-) na > 5 sekund.
Displej ukazuje , TOC. POLE".
UloZené koncové polohy budou vymazany.
Pokracujte s nastavovanim koncovych poloh.
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6.2 Nastaveni elektronickych koncovych
poloh pomoci nastavovacich tlacitek na
desce

Zména do druhu provozu nastaveni
6= Stisknéte tlacitko (P) na cca 5 sekund.
Cervend LED pomalu blika.

Nastaveni koncové polohy OTEV.

t=" Najedte vraty stisknutim tlacitka (OTEV/ZAV) do poZadované
koncové polohy OTEV.

£ Koncové polohy uloZite stisknutim tlacitka (P) a dodatecnym
stisknutim tlacitka (OTEV).
Cervend LED rychle blika po dobu cca 1 sekundy.

Nastaveni koncové polohy ZAV

1= Najedte vraty stisknutim tlacitka (OTEV/ZAV) do poZadované
koncové polohy ZAV.

t=" Koncové polohy uloZite stisknutim tlacitka (P) a dodatecnym
stisknutim tlacitka (ZAV).
Cervend LED rychle blika po dobu cca 1 sekundy.

Modus nastaveni je automaticky opustén.
Cervend LED zhasne.

Pozor

— Modus nastaveni je automaticky opustén po cca
10 sekunddach, pokud neni stisknuto Zadné tlacitko.

— Pfi prvotnim nastaveni je nutno zaucit obé koncové polohy,
jinak neni normalni provoz mozny.

— Pokud méla byt opravena néjaké koncové poloha, pak je
po zauceni specialni koncové polohy mozno opustit menu
nastaveni stiskem tlacitka (P).

— Po naprogramovani koncovych spinacl se automaticky
zaudi doba cyklu systému. Funkce fizeni jsou stejné, jako v
automatickém provozu.

6.3 Nastaveni elektronickych koncovych
poloh pomoci trojnasobného spinace CSI

Nastaveni elektronickych koncovych poloh pomoci
trojnasobného spinace CSI je mozné pouze tehdy, pokud na
nasuvné patici X8 neni pfipojen zadny LCD displej.

Zména do druhu provozu nastaveni
1" Stisknéte tlacitko (STOP) na cca 5 sekund.
Cervend LED rychle blika.
1= Uvolnit tlacitko (STOP).
Cervend LED sviti po dobu 2 sekund.
1= \/ této dobé stisknéte tlacitko (STOP) a podrzte jej po dobu
cca 5 sekund.
Cervend LED pomalu bliké.
= Uvolnit tlacitko (STOP).

Nastaveni koncové polohy OTEV.

t=" Najedte vraty stisknutim tlacitka (OTEV/ZAV) do poZadované
koncové polohy OTEV.

= Koncovou polohu ulozite stisknutim tlacitka (STOP) a
dodatecnym stisknutim tlacitka (OTEV).
Cervend LED rychle blika po dobu cca 1 sekundy.

Nastaveni koncové polohy ZAV

t=" Najedte vraty stisknutim tlacitka (OTEV/ZAV) do poZadované
koncové polohy ZAV.

=" Koncovou polohu uloZite stisknutim tlacitka (STOP) a
dodate¢nym stisknutim tlacitka (ZAV).
Cervena LED rychle blika po dobu cca 1 sekundy.

Modus nastaveni je automaticky opustén.
Cervend LED zhasne.

Pozor

— Modus nastaveni je automaticky opustén po cca
10 sekunddch, pokud neni stisknuto Zadné tlacitko.

—  Pfi prvotnim nastaveni je nutno zaucit obé koncové polohy,
jinak neni normalni provoz mozny.

— Pokud méla byt opravena néjaka koncova poloha, pak je
po zauceni specialni koncové polohy mozno opustit menu
nastaveni stiskem tlacitka (STOP).

—  Po naprogramovani koncovych spinacl se automaticky
zauci doba cyklu systému. Funkce fizeni jsou stejné, jako v
automatickém provozu.



6.4 Nastaveni elektronické koncové polohy
na LCD displeji

(@] POKYN

Poskozeni nebo zni¢eni vinou neodborné montaze!

Displej musi byt nasunut ve stavu bez napéti. Smi byt

pouzivan pouze displej firmy MFZ:

Na nésuvné patici X8:  LCD standardni displej (#206023)

Na nésuvné patici X14:  LCD displej RS485
(#1700004793)

Na nasuvné patici X16:  LCD displej MSBUS
(#1700015335)

Zména do druhu provozu nastaveni
1= Stisknéte tlacitko (P), neZ se objevi NASTAVENI.

Nastaveni koncové polohy OTEV.

1= Najedte vraty do pozadované koncové polohy OTEV stiskem
tlacitka (+/-).

1= UloZte koncovou polohu stisknutim tlacitka (P) a naslednym
stisknutim tlacitka (+).

Nastaveni koncové polohy ZAV

1= Najedte vraty do pozadované koncové polohy ZAV stiskem
tlacitka (+/-).

1= UloZte koncovou polohu stisknutim tlacitka (P) a naslednym
stisknutim tlacitka (-).

1 Ukoncete modus sefizovani stisknutim tlacitka (P).

Pozor

— Pfi prvotnim nastaveni je nutno zaucit obé koncové polohy,
jinak neni norméalini provoz mozny.

— Pokud méla byt opravena néjaka koncova poloha, pak je
po zauceni specialni koncové polohy moZno opustit menu
nastaveni stiskem tlacitka (P).

— Po naprogramovani koncovych spinaci se automaticky
zaudi doba cyklu systému. Displej ukazuje PRUBEH UCENI.
Funkce fizeni jsou stejné, jako v automatickém provozu.
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6.5 Nastaveni elektronickych koncovych
mezipoloh na LCD displeji

V druhu provozu automatika najed'te vraty do

pozadované pozice

6" Najedte vraty stiskem tlacitka (+/-) do pozadované pozice
(na pf. pfedfazeny koncovy spinac¢ OTEV).

Zména do druhu provozu zadani
1= Stisknéte tlacitko (P)tak dlouho, aZ se objevi ZADANI.
1= Stisknéte tlacitka (+ a -) > 2 sekundy pro aktivaci ZADANI.

UloZeni koncovych mezipoloh OTEV — KONC. OTEVR.

£ Stisknéte tlacitka (+/-) az se objevi KONC. OTEVR.
Hodnota je A.

t= Stisknéte tlacitko (P) pro prevzeti aktudlni pozice vrat jako
koncovou mezipolohu.

15 UloZte tuto koncovou mezipolohu novym stisknutim
tlacitka (P).

Opusténi druhu provozu zadani
i Stisknéte tlacitka (+ a -) > 1 sekundy pro deaktivaci

ZADANI.

Zména do druhu provozu automatika
=" Stisknéte tlacitko (P), neZ se objevi AUTOMATIKA.

6.6 Nastaveni mechanickych koncovych poloh

Zména do druhu provozu nastaveni
1= Stisknéte tlacitko (P).

Nastaveni koncové polohy OTEV a ZAV

ODKAZ

Nastaveni koncovych poloh je popsano v separatni
dokumentaci mechanickych spinacl koncovych poloh.

t=" Qpustte provoz nastaveni stisknutim tlacitka (P).
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Pozor

— Modus nastaveni neni automaticky opustén. Pro pfechod
do normalniho provozu je nutno opustit nastaveni modus
stisknutim tlacitka (P).

— Pokud ma byt korigovana koncova mezipoloha, pak mize
byt zaucena hodnota v menu ZADANI zménéna, nebo
znovu nastavena na A, takZe mliZe byt spusténo nové
zauceni.

7.1  Piehled LCD monitor

H
|
( | mm | | | A
A [ AUTOMATIKA 0 G
- KLID.POLOHA F
| | )
C D E
Vysvétlivky:

hodnota / status
hodnota / status
jumper

A provozni rezim / diagnéza informace
B: parametry / diagnéza informace

C tlacitko (+)

D: tlacitko (-)

E: tlacitko (P)

F:

G

H:

7.2 Provozni rezimy LCD monitoru

Rizeni mé k dispozici LCD monitor a ¢tyfi provozni rezimy:
1. AUTOMATIKA

2. NASTAVENI

3. ZADANI

4. DIAGNOZA

Pokud je vytaZen jumper H, jsou tlacitka (+), (-) a (P)
nefunkéni.
Zobrazeni displeje dale funguije.

Rizeni je po zapnuti v médu inicializace. Na displeji se zobrazi
FAZE INIC, fizeni nenf pfipraveno. Tato faze trva cca 5 sekund.
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Druhy provozu NASTAVENI, ZADANI a DIAGNOZA jsou po Provozni rezim 4: DIAGNOZA

poslednim stisknuti tlacitka po 20 sekundach automaticky V provoznim rezimu DIAGNOZA mohou byt snimany kontroly,
opustény, fizeni pfejde do druhu provozu AUTOMATIKA. specifické pro dvefe.

Provozni rezim 1: AUTOMATIKA Displej:

Vrata jsou provozovana v rezimu provozu AUTOMATIKA. — zobrazeni kontroly

— zobrazeni stavu kontroly
Displej:
— Zobrazeni provadéné funkce
— Zobrazovani moznych zévad

Pokud je ve vstupnim menu nastaven parametr ,samodrZeni”
na MOD2 nebo MOD3, zméni se zobrazeni na displeji z
AUTOMATIKA na MANUALNE.

Provozni rezim 2: NASTAVENI
V reZimu NASTAVENI jsou nastaveny koncové polohy OTEV /
ZAV.

(@) POKYN

Vécné skody vlivem neodborné obsluhy fizeni!

V provoznim rezimu NASTAVENI nedochazi pfi
elektronickych koncovych polohach k vypinéni pfi dosazeni
koncové polohy.

Pfejetim koncové polohy mohou byt dvefe poskozeny.

Jemné nastaveni je mozné provadét v provoznim rezimu
ZADANI.

Displej:
— zobrazeni hodnoty koncové polohy

Provozni rezim 3: ZADANI
V provoznim rezimu ZADANI je mozné ménit hodnoty riznych
parametrd.

Displej:
— zobrazeni zvoleného parametru
— zobrazeni nastavené hodnoty / stavu
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9.1 Provozni rezim AUTOMAT

Zobrazeni Popis

AUTOMATIKA ) . . )

PROBEH UCENI Doba pojezdu je zaucena automaticky

AUTOMATIKA .

FAZE OTEVIRANI Vrata jedou do polohy OTEV

AUTOMATIKA .

EAZE ZAVIRANI Vrata jedou do polohy ZAV

AUTOMATIKA Vrata stoji v mezipoloze

KLID.POLOHA ) P

AUTOMATIKA 0 " .

KLID.POLOHA Vrata stoji v koncové poloze OTEV

AUTOMATIKA 0 " . . u N
KLID.POLOHA Vrata stoji v poloze CAST.OTEVRIT (,, pfedkoncova poloha” nahofe)
AUTOMATIKA U " .

KLID.POLOHA Vrata stoji v koncové poloze ZAV

AUTOMATIKA u " . . “
KLID.POLOHA Vrata stoji v poloze CAST.ZAV (, pfedkoncové poloha” dole)
AUTOMATIKA ' Vrata stoji v poloze reverzniho vypnuti

KLID.POLOHA s »

Pokud je ve vstupnim menu nastaven parametr ,samodrzeni“na MOD2 nebo MOD3, zméni se zobrazeni na displeji z AUTOMATIKA na

MANUALNE.
Zobrazeni Popis
MANUALNE )
MANUALNE NAHORU Vrata jedou do polohy OTEV
MANUALNE .
MANUALNE DOLU Vrata jedou do polohy ZAV
MANUALNE Vrata stoji v mezipoloze
KLID.POLOHA ) P
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9.2 Provozni rezim zadavani

. Moznosti nasta- Nastaveni z
Funkce Popis . .
veni vyroby
CESKY Volba jazyka menu DEUTSCH CESKY
ENGLISH
FRANCAIS
NEDERLANDS
DANSK
ESPANOL
POLSKI
CESKY
ITALIANO
SUOMI
SVENSKA
TURKCE
NORSK
MAGYARUL
JEMNE OTEVR | Jemné nastaveni koncové polohy OTEV podle uloZené koncové polohy OTEV -250 - 250 0
Viditelné pouze u systém( s elektronickymi koncovymi spinaci.
JEMNE ZAVR. | Jemné nastaveni koncové polohy ZAV podle ulozené koncové polohy ZAV. -250 - 250 0
Viditelné pouze u systéma s elektronickymi koncovymi spinadi.
KONC. OTEVR |  Jemné nastaveni koncové polohy OTEV podle uloZené koncové polohy OTEV. A - zauluje se A - zauluje se
Viditelné pouze u systémi s elektronickymi koncovymi spinadi. 0 =KP ZAV —KP
OTEV
Automatické zauceni pozice:
,6.5 Nastavent elektronickych koncovych mezipoloh na LCD displeji”
KONC. ZAVR. Jemné nastaveni spinaciho bodu predkoncové polohy ZAV podle uloZené koncové A - zautuje se A - zauduje se
polohy ZAV. 0 =KP ZAV —KP OTEV
Viditelné pouze u systém( s elektronickymi koncovymi spinaci.
Automatické zauceni pozice:
,6.5 Nastaveni elektronickych koncovych mezipoloh na LCD displeji”
DOBA OTEVR. |  Po otevieni pojizdéji vrata po uplynuti nastavené hodnoty automaticky ve sméru ZAV. 0 - 3600 sekund 0 = automatické
0 = automatické zavirani vyp
Pokyn: zavirani vyp
Stisknutim tlacitka ZAV béhem doby otevirani zacina okamzité zavirani.
Stisknutim tlacitka OTEV nebo STOP béhem doby otevirani se znovu spusti Cas.
Pokud bude automatické zavirani preruseno SKS, doba otevieni se zdvojnasobi a po
3 pokusech se automatické zavirani prerusi.
VAR. START. Pfed kazdym pojezdem se provede predbézné varovani rozjezdu. 0-10 sekund 0
0=wp
PRED.VAROV. |  Pfed automatickym zaviranim nebo pred zavirdnim v impulznim provozu se aktivuje 0-120 sekund 0=wyp
predbézné varovani.
Pokyn: Tato doba se pricita k predbéznému varovani
AUT. ZAV. MOD 1:  AUT. ZAV. z koncové polohy nahote MOD1 MOD1
MOD 2:  AUT. ZAV. z Cast. otevieni MOD2
MOD 3:  AUT. ZAV. z koncové polohy nahore a ¢ast. otevieni MOD3
MOD 4:  AUT. ZAV. ze viech pozic vrat MOD4
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Moznosti nasta-

Nastaveni z

Funkce Popis . .
veni vyroby
RYCH. ZAV MOD1: Doba otevieni béZi normainé. MOD1 MOD1
MOD2: Doba otevieni bude prerusena poté, co byla projeta svételna zavora MOD2
(dojde k okamzitému zavreni). MOD3
MOD3: Doba otevieni bude prerusena poté, co byla svételna zavora prerusena na
minimalni dobu (2 sekundy) - (omezeni osob).
RELE 1 Vsem 4 relé Ize pfifadit jeden rezimrelé z 1 - 34 a 60 - 62. MOD1 - MOD34 MOD6
MOD60 — MOD62
MOD1: (Cerveny semafor 1) pfedbézna vystraha - blika, chod vrat - sviti*
MOD2: (Cerveny semafor 2) pfedbézna vystraha - blika, chod vrat - blikd*
MOD3: (Cerveny semafor 3) predbézna vystraha - sviti, chod vrat - sviti*
MOD4: impulsovy signal pfi pfikazu OTEV
MODS5: Poruchové hldseni
MOD6: koncova poloha OTEV
RELE 2 MOD7: koncové poloha ZAV MOD1 —MOD34 MOD7
MODS: koncové poloha OTEV negovéna MOD60 — MOD62
MOD9: koncova poloha ZAV negovéna
MOD10:  predkoncové poloha OTEV
MOD11:  predkoncové poloha ZAV
MOD12:  predkoncové poloha ZAV az koncova poloha ZAV
MOD13:  funkce magnetického zamku
MOD14:  brzda
RELE 3 MOD15:  brzda neguje MOD1 — MOD34 MOD28
MOD16:  brzda je zapnuta také v koncové poloze OTEV MOD60 — MOD62
MOD17:  SKS zapnuto nebo chyba testu
MOD18:  (Cerveny semafor 4) predbézna vystraha - blikd, chod vrat - vypnuto
MOD19:  predbéZna koncové poloha OTEV az koncové poloha OTEV
MOD20:  aktivace infracerveného prenosového systému
MOD21:  test pojistky proti vtaZeni pred oteviranim (nutny pfidavny modul)
MOD22:  aktivace prenosového systému bezdrét 1
RELE 4 MOD23:  (zeleny semafor) koncové poloha OTEV - sviti, pfedbézna vystraha - VYP, MOD1 — MOD34 MOD14
chod vrat - VYP* MOD6O — MOD62
MOD24:  kondenzatorovy obvod pro 230V 1Ph pohony
MOD25:  funkce nasviceni dvora 2 min. po pikazu otevfit (také nepiimo impulsem)
MOD26:  aktivace prenosového systému bezdrat 2
MOD27:  impulsni signl po dosazeni koncové polohy OTEV
MOD28:  relé VYP
MOD29:  vrata jedou smérem OTEV
MOD30:  vrata jedou smérem ZAV
MOD31:  Cerveny semafor 5
Blik& pouze pfi zavirani. Pfi stisknuti tlacitka zastaveni, mezi pfedkonco-
vou polohou, a koncovou polohou ZAV semafor dale blika.
MOD32:  Provoz na akumulator
MOD33:  Zzadny provoz na akumulétor
MOD34:  BMA signal-(protipozari zafizeni)
MOD60:  semafor vnéjsi Cerveny (pfedbézna vystraha - blika, chod vrat sviti)
MOD61:  semafor vnéjsi Cerveny (pfedbézna vystraha - blika, chod vrat blika)
MOD62:  semafor vnéjsi zeleny
* pii aktivni regulaci protismérného provozu: semafor vnitini
SEM. PAUZA sepnout semafory MOD1 - MOD3 MOD1
MOD1: v klidovém stavu VYP
MOD2: v klidovém stavu ZAP
MOD3: v klidovém stavu po 5 minutach vyp
SKS MODT: OSE A — samoucici A — samoucici
MOD2: 8K2 MOD1 - MOD 3
MOD3: T. SP. jako NC s testovanim
SKS FCE MOD1: stop + reverzace MOD1 - MOD2 MOD1
MOD2 stop + volnd jizda na 2 sekundy

Pokyn: Pokud neni reverzace povolena, vrata se pouze zastavi.




L JMFZOVITOR

Moznosti nasta-

Nastaveni z

Funkce Popis ] .
veni vyroby
SKS REV. MOD1: stop + reverzace mezi KPN a RP, stop mezi RP a KPD MOD1 - MOD3 MOD1
MOD2 stop + reverzace mezi KPN a RP, zadna akce mezi RP a KPD
MOD3: stop + reverzace mezi KPN a KPD
Pokyn: U systémd s mechanickymi koncovymi spinaci slouzi predrazeni koncovy spinac
jako RP.
REVERZ VYP. Bod vypnuti reverzace (Reverse Point RP) pfed dosazenim koncové polohy ZAV. K. SPIN. ZAV. + 0 K. SPIN. ZAV. + 50
Viditelné pouze u systéma s elektronickymi koncovymi spinadi. - 250
SVETZAVORA | MODT:  MFZ 2 vodi¢ A - samougici A - samougici
MOD2: NC kontakt / NPN MOD1 - MOD3
MOD3: PNP
S.ZAV. FCE pohyb vrat ZAV pohyb vrat OTEV MOD1 - MOD5 MOD1
MOD1: stop + reverzace 7adnéa akce
MOD2: stop a volnd jizda 7adnéa akce
MOD3: STOP 74dnd akce
MOD4: STOP STOP
MOD5: stop + reverzace potlacent spolujizdy
SV.ZAV.POL Mezi pfedkoncovou pozici K. SPIN. ZAV a LSPOINT se svételna zavora nevyhodnocuje. 0= 0
(rdmova funkce). K. SPIN. ZAV (0) — K.
Viditelné pouze u systém0 s elektronickymi koncovymi spinadi. SPIN. OTEV
IMPULS MOD1: OTEV — stop — zav — stop MOD1 - MOD5 MOD1
MOD2: pouze OTEV
MOD3: pouze OTEV, stop pfi pohybujicich se vratech
MOD4: pouze OTEV, neaktivni béhem pohybu
MOD5: ZAV z KPN, jinak OTEV
VSTUP 1 MOD1: tlacitko ¢ast.otevfeno MOD1-MOD12 MOD1
MOD2: spina¢ CAST. OTEV MOD30 — MOD32
MOD3: spinac autoZAV
MOD4: externi HODINY (trvaly chod)
MOD5: spinac pozice otevieni / alarm
MOD6: spina¢ BMA (nouzové zavieni) NO
MOD7: spina¢ BMA (nouzové zavieni) NC
MODS8: spina¢ BMA (nouzové otevreni) NO
MOD9: spina¢ BMA (nouzové otevreni) NC
MOD10:  tlacitko vétrani (CAST. ZAV)
MOD11:  tlacitko automatické zavirani
MOD12:  laserovy skener (zvlastni pfisl.)
MOD30:  OTEV tlacitko vnitfni
MOD31:  OTEV tlacitko vnéjsi
MOD32:  ZAV tlacitko
VSTUP 2 MOD1: NE aktivni MOD1 - MOD6 MOD1
(SKS2) MOD2: spinac prlichozich dvefi

8K2  stop pfi odchylce
MOD3: svorkovnice OTEV

8K2  stop a reverzace
MOD4: svorkovnice OTEV
8K2  stop avolnd jizda
MOD5: provoz na akumulator
MOD6: pohybovy hlési¢ radarovy (zvlastni pfisl.)
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Moznosti nasta-

Nastaveni z

Funkce Popis . .
veni vyroby
SKS3 MOD 1: nepouzito MOD1 - MOD4 MOD1
MOD 2: SKS ZAV.
MOD 3: SKS OTEV
MOD 4:  Stop
Lze pouZit pouze ve spojeni s nasuvnym modulem bezdratového prenosu signalu na
svorce X20.
SKS4 MOD 1: nepouzito MOD1 - MOD4 MOD1
MQOD 2: SKS ZAV.
MOD 3: SKS OTEV
MOD 4:  Stop
Lze pouZit pouze ve spojeni s nasuvnym modulem bezdratového prenosu signalu na
svorce X20.
DOBY CHODU |  Monitorovani maximalni doby chodu pfi pohybu NAHORU nebo DOLU. A = automaticky A
Béhem zaucovaci jizdy se automaticky zau¢i doba cyklu systému. 1 —300 sekund
Pfi odchylce 20% (v obou smérech) se objevi chyba doby cyklu.
Po automatickém zauceni Ize dobu cyklu manualné ménit.
SILA Automatické monitorovani sily ON ON
OFF
DOBA Doba klidu pfi kazdé zméné sméru. Doba obratu pfi aktivaci spinaci listy nebo 100 - 300 milisekund
OBRATU svételné zavory béhem zavirani ¢ini jednu tfetinu nastavené doby. 2000 milisekund
K. SPINAC MOD 1:  AWG A - samougici A = samoudici
MOD 2:  mechanicky koncovy spinac MOD1 - MOD 2
SAMODRZ. MOD1: automaticky provoz MOD1 - MOD5 MOD1
MOD2: rucni provoz pro OTEV + ZAV s vyhodnocenim SKS
MOD3: ruéni provoz pro ZAV
MOD4: runi provoz pro OTEV
MODS5: rucni provoz pro OTEV + ZAV bez vyhodnoceni SKS
PREVOD. pfipojeny méni¢ kmitoctl ZAP / VYP MOD1 - MOD2 MOD1
Detailni informace zjistite v ndvodé CS310FU
MOD1: ZADNY MF
MOD2: MF
RESET V3echny zadané adresy MSBUS budou vynulovany. ON ON
MSBUS Po restartu fizeni probéhne nova adresace viech pfipojenych jednotek MSBUS. OFF
Detailni informace zjistite v ndvodé jednotky MSBUS.
RESTART Pfi aktivaci této funkce bude fizeni restartovano. ON OFF
OFF
TOV. NAST. Nastaveni vsech parametrd fizeni na hodnoty z vyroby.
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Vysvétlivky modu relé:

A. funkce semaforu

MOD Oznaceni 'Z(Z'\'ICOVé poloha I(()?r::IOVé poloha vystraha chod vrat
MOD 1 Cerveny semafor 1 ZAP/VYP! VYP? blika sviti
MOD 2 Cerveny semafor 2 ZAP/VYP! VYP? blika blika
MOD 3 Cerveny semafor 3 ZAP/VYP! VYP? sviti sviti
MOD 18 Cerveny semafor 4 VYP VYP blika VYP
MOD 23 zeleny semafor VYP sviti 2 VYP VYP
MOD 60 Cerveny semafor 1 ZAP/VYP! VYP? blika sviti
MOD 61 Cerveny semafor 2 ZAP/VYP! VYP? blika blika
MOD 62 zeleny semafor VYP sviti 2 VYP VYP
v zavislosti na parametru SEM. PAUZA
2 Pi aktivnim fizeni protismérného pohybu zavisi na vnitfnim, nebo vnéjsim pfikazu otevit
B. Pozic¢ni hlaseni
MOD Oznaceni Poznamky
MOD 6 koncova poloha OTEV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici koncova poloha OTEV.
MOD 7 koncova poloha ZAV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici koncova poloha ZAV.
MOD 8 nedosazena koncova poloha OTEV Relé zavira kontakt, pokud nejsou vrata v pozici koncova poloha OTEV.
MOD 9 nedosazena koncové poloha ZAV Relé zavira kontakt, pokud nejsou vrata v pozici koncova poloha ZAV.
MOD 10 pfed koncovou polohou OTEV / CAST. OTEV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici predkoncova poloha OTEV / ¢ast. OTEV.
MOD 11 predkoncova poloha ZAV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata v pozici pfedkoncova poloha ZAV.
MOD 12 predkoncové poloha ZAV az koncova poloha ZAV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata na tseku mezi koncovou polohou ZAV a
predkoncovou polohou ZAV.
MOD 19 predkoncové poloha OTEV aZ koncova poloha OTEV Relé zavira kontakt, pokud jsou vrata na Useku mezi koncovou polohou OTEV a
predkoncovou polohou OTEV / ¢ast. OTEV.
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C. Signaly impulzu

MoD

Oznaceni

Poznamky

MOD 4

MOD 27

impuls pri pikazu OTEV

impulsni signal po dosaZeni koncové polohy OTEV

D. Funkce brzd

Relé zavi'e kontakt na 1 sekundu pokud vrata dosahnou piikaz OTEV. Timto impulzem

Ize na priklad fidit osvétleni.

Relé zave kontakt na 2 vtefiny pokud vrata dosahnou pozici OTEV.
Timto impulzem Ize na pfiklad oteviit nésledujici zavoru.

MOD Oznaceni Poznamky

MOD 14 brzda Prostednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérfiovace a realizuje
se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se uzavie a brzda se tak otevfe, jakmile se vrata
pohybuji (brzda s klidovym proudem).

MOD 15 brzda neguje Prostfednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérfiovace a realizuje
se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se otevie a brzda se tak otevfe, jakmile se vrata
pohybuji (brzda s pracovnim proudem).

MOD 16 brzda z0stava v dobé otevieni ON Prostfednictvim relé je vybuzen spinaci kontakt brzdiciho usmérfiovace a realizuje

E. Poruchova hlaseni

MOoD

Oznaceni

se tak rychlejsi brzdéni. Kontakt se uzavie a brzda se tak otevfe, jakmile se vrata
pohybuiji (brzda s klidovym proudem). Aby se vrata v horni koncové poloze mékce
zastavila, kontakt v pozici koncova poloha OTEV (DOBA OTEV) nesepne.

Poznamky

MOD 5

MOD 17

Poruchové hlaseni

SKS sepnula

Relé zavi'e kontakt, pokud dojde k prikazu zastaveni nebo k chybg.
Vsechny chyby z kapitoly 10 maji za nasledek spustént relé.

Pokud sepne kabelovy konektor, relé otevie kontakt. Chyba kabelového konektoru
nebo test, konici chybou, se zobrazi prostfednictvim MOD 5.
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F. Funkce pro externi prisluenstvi
MOD Oznaceni Poznamky
MOD 13 funkce magnetického zamku Relé se pred kazdym pohybem vrat zavre. V klidové poloze je relé otevieno.

MOD 20

MOD 21

MOD 22

MOD 24

MOD 25

MOD 26

MOD 28

aktivace infracerveného prenosového systému

test pojistky proti vtazeni

aktivace prenosového systému bezdrat 1

kondenzatorovy obvod

funkce osvétleni dvora

aktivace prenosového systému bezdrat 2

relé VYP

G. Signal pohybu

MoD

Oznaceni

Pred kazdym pohybem vrat je nastavena prodleva 0,5 sekundy.

Pred kazdym piikazem DOLU je aktivovan infracerveny pfenosovy systém a ziistava
aktivnim po dobu zavirani.
Tato aktivace zplisobi zpozdéni pohybu o cca 0,5 sekundy.

Relé generuje testovaci signal pfi dosazeni koncové polohy ZAV a jako reakci na
testovaci signal ocekéva sepnuti stop okruhu.

Relé generuje testovaci signal pfi dosazeni koncové polohy OTEV a jako reakci na
testovaci signal ocekava sepnuti vstupu spinaci listy.

Pri kazdém piikazu k pojezdu se relé zavfe na cca 1 sekundu. Za pomoci tohoto
relé se pfipoji dodatecny startovaci kondenzator, potfebny pro aplikace se stfidavym
proudem, aby byl zarucen bezpecny nabéh tohoto motoru.

Pri kazdém prikazu OTEV se relé uzavie na 2 minuty a mGze tak byt pouZito k
vybuzeni osvétleni.

Pred kazdym prikazem DOLU se impulzem aktivuje bezdratovy prenosovy systém.
Doba aktivace musi byt nastavena v pfenosovém systému.
Tato aktivace zpUsobi zpozdéni pohybu o cca 0,5 sekundy.

Relé je vzdy oteviené.

Poznamky

MOD 29

MOD 30

vrata jedou smérem OTEV

vrata jedou smérem ZAV

H. Hlaseni, zavisla na vstupu

MoD

Oznaceni

aktivni pfi pohybu

aktivni pfi pohybu

Poznamky

MOD 32

MOD 33

MOD 34

provoz na akumulétor

Zadny provoz na akumulator

BMA signal

Aktivni pfi sitovém provozu. V zvislosti na vstupu 2, MOD 5
Aktivni pfi provozu na akumulator. V zavislosti na vstupu 2, MOD 5

Spina pfi aktivnim protipoZarnim zafizeni. V zavislosti na vstupu 1, MOD 6 — 9.
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Vysvétlivky vstupt:

A. Funkce vstup 1

MOD Oznaceni Poznamky
MOD 1 tlacitko ¢ast. OTEV Stisknutim tlacitka (vstup 1) se vrata oteviou az do mezipozice ¢ast OTEV.
MOD 2 spinac ¢ast. OTEV Uzamceno: Vsechny piikazy OTEV vedou az do pozice ¢ast. - OTEV.

Otevieno:  VSechny pfikazy OTEV vedou aZ do pozice OTEV.

MOD 3 spinac AUT. ZAV. Uzamceno: Z&dny automaticky pfijezd (dobu otevieni zastavit)
Otevieno:  Automaticky pfijezd je aktivni (pouze pfi OZ > 0)

MOD 4 externi HODINY (trvaly chod) Vrata se oteviraji, jakmile kontakt uzavi'e a zistavaji v pozici OTEV (dobu otevieni
zastavit), dokud se kontakt neotevre. Pak probéhne automaticky pfijezd (pouze pfi
0Z > 0). Tuto funkci Ize prerusit stiskem klavesy ZAV. Vrata jedou smérem ZAV.

MOD 5 spinac pozice otevreni / alarm Otevfeno:  Normalni funkce

Uzamceno: Vrata nucené zajizdi do pozice Cast. - OTEV a ziistanou tam, pokud je
kontakt uzavien.
I kdyZ jsou vrata vyse, najizdi se na tuto pozici.

MOD 6 spina¢ BMA (nouzové zavfeni) NO Otevieno:  Normalni funkce
Uzamceno: Nouzové zavieni vrat

TLACITKO:  Z4dné funkce

SV.Z: Vrata se zastavi a volné pojizdéji, po 30 sekundach nové
nouzové uzavieni.
SKS: Vrata se zastavi a volné pojizdéji, po 30 sekundach nové
nouzové uzavieni.
STOP: PreruSeni nouzového zavirani po dobu stisknuti.
MOD 7 spinac¢ BMA (nouzové zavieni) NC Uzamceno: Normélni funkce

Otevfeno:  Nouzové zavfeni vrat

TLACITKO:  Z&dnd funkce

SV.Z: Vrata se zastavi a volné pojizdéji, po 30 sekundach nové
nouzové uzavreni.
SKS: Vrata se zastavi a volné pojizdéji, po 30 sekundach nové
nouzové uzavfeni.
STOP: Preruseni nouzového zavirani po dobu stisknuti.
MOD 8 spina¢ BMA (nouzové otevieni) NO Otevieno:  Normalni funkce

Uzamceno: Nouzové otevieni vrat

TLACITKO:  Zadna funkce

SV.Z: Z4dna funkce
SKS: Z4dna funkce
STOP: Preruseni nouzového otevirani po dobu stisknuti.
Z4dné automatické uzavieni po deaktivaci protipozarnim
systémem (BMA).
MOD 9 spina¢ BMA (nouzové otevieni) NC Uzamceno: Normalni funkce

Otevieno:  Nouzové otevieni vrat

TLACITKO:  Z4dné funkce

v.zZ: 7Z4dné funkce

SKS: Z4dné funkce

STOP: PFerugeni nouzového otevirani po dobu stisknuti. Zadné
automatické uzavieni po deaktivaci protipozarim
systémem (BMA).




MFZ OVITOR

MoD

Oznaceni

Poznamky

MOD 10

MOD 11

MOD 12

MOD 30

MOD 31

MOD 32

tlacitko vétrani (Cast. ZAV)

tlacitko automatické zavirani

laserovy skener (zvlastni pfisl.)

tlacitko OTEV uvnitf

tlacitko OTEV vnéjsi

tlaitko ZAV

B. Funkce vstup 2

Pri stisknuti tlacitka se vrata zaviou az do mezipolohy ¢ast. ZAV.

1. stisknuti: Zadny automaticky pfijezd (dobu otevfeni zastavit)
2. stisknuti: automaticky prijezd je aktivni (pouze pfi OZ > 0)
3. stisknuti: zadny automaticky prijezd (dobu otevfeni zastavit)

ve spojeni se vstupem 2 (MOD 6). Viz vysvétlivky ke vstuptm.

Stisknutim tlacitka se vrata otevfou aZ do koncové pozice OTEV.
Semafor uvnitf’ se prepne na zelenou.

Stisknutim tlacitka se vrata otevfou az do koncové pozice OTEV.
Semafor vnéjsi se prepne na zelenou.

Stisknutim tlacitka se vrata zavfou az do koncové pozice ZAV.

MOD Oznaceni Poznamky
MOD 1 ne aktivni
MOD 2 spinac priichozich dvifek (8,2 kOhm) stop pfi odchylkach
MOD 3 spinaci lista OTEV (8,2 kOhm) stop a reverzace
MOD 4 spinaci lista OTEV (8,2 kOhm) stop a volna jizda
MOD 5 akuprovoz (MDFU-zvl. fedeni ) NO Aktivni pfi napajeni akumulatorem.
prepnuti relé MOD 32 / MOD 33.
MOD 6 radar. pohyb (zvIastni feseni) NO Prikazy OTEV ze vstupu 2 vedou ke koncové poloze OTEV, pokud je vstup 1 (MOD 12)

ON.

Prikazy OTEV ze vstupu 2 vedou ke koncové poloze ¢ast. OTEV, pokud je vstup 1
(MOD 12) OFF.

Vsechny prikazy OTEV z X3, X7, X13 a X9 maji vzdy za nasledek koncovou polohu
OTEV.

Vstup 1 zde nema zadny vyznam.
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9.3 Rezim provozu diagnéza / pamét chyb [1@
Zobrazeni Vyznam Stav
KP NAHORE koncova poloha OTEV OFF: aktivovano
ON: neaktivovano
KP DOLE koncova poloha ZAV OFF: aktivovano
ON: neaktivovano
TLAC. OTEV. tlacitko OTEV ON: aktivovano
OFF: neaktivovano
TLAC. ZAVRIT tlacitko ZAV ON: aktivovano
OFF: neaktivovano
VSTUP 1 VSTUP 1 (X479 + 10) ON: aktivovano
OFF: neaktivovano
VSTUP 2 VSTUP 1 (X4 /11 +12) ON: aktivovano
OFF: neaktivovano
SKS 1/2/3/4 ochrana zaviracich hran ON: systém je uzamcen
SKS 2 = vstup 2 OFF: systém je preruseny (porucha)
IMPULS tlacitko impulsu ON: aktivovano
OFF: neaktivovano
SPIN. HODINY tydenni spinaci hodiny ON: aktivovano
OFF: neaktivovano
SVET.ZAVORA svételna zévora priijezdni ON: uzaméeno
OFF: pferuseno (porucha)
RETEZEC STOP - NOUZ. VYP. Fizeni ON: uzaméeno
- stop systému pohonu OFF: preruseno (porucha)
STOP - stop tlacitko fizeni ON: uzamceno
(klavesnice ve viku) OFF: preruseno (porucha)
CYKLUS pocitadlo cykld vrat pocet cykld vrat
AWG snimac absolutni hodnoty zobrazeni hodnoty pozice vrat
pamét chyb * zména zobrazeni v taktu chyba
2 sekund pocet
cyklus

* Vymaz paméti chyb stejnomérnym stisknutim tlacitek ,+" a ,-" po dobu 2 sekund.
Kazdé chybové hlaseni musi byt vymazéno jednotlivé.
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10.1 Zobrazeni chyb na LCD displeji

Porucha / hlaseni zavady

Pficina

Odstranéni

zafizeni nereaguje

Dvere jedou pii stisknutf tlacitka OTEV do
koncové polohy ZAV

Dvere jedou pi stisknutf tlacitka ZAV do
koncové polohy OTEV

FAULT - X

RETEZEC STOP

CHYBA DOBY CHODU

CHYBAAWG

CHYBA KONCO POLO

CHYBASILA
CHYBATOC. POLE

CHYBA SKS ZAV.

CHYBA SKS OTEV. 2
(vstup 2)

CHYBA SKS ZAV. 3

- sitové napéti neni k dispozici

- chyba tocivého pole

- interni softwarova nebo hardwarova chyba

- preruseny stop okruh
X31,2:
nouzové vypnuti, lankovy spinac, kontakt
prlichozich dvifek, pojistka proti vtazeni
X6 1,2:
interni spinac zap/vyp
X114,8:
pojistny obvod pohonu
X2 B1/B2:
mistek
X33,4:
tlacitko externi stop
X71,2:
tlacitko interni stop

- naprogramovand doba chodu byla pfekrocena

- chyba komunikace mezi koncovym spinacem

a fizenim

- dvefe stoji mimo koncové polohy
- koncové polohy jesté nejsou naprogramovany

- monitorovani sily sepnulo
- na svorce X1 je chybné tocivé pole

- pojistka zavérné hrany je vadna

- pojistka zavérné hrany zareagovala

- pojistka zavérné hrany je chybna

- pojistka zavérné hrany zareagovala

- pojistka zavérné hrany je vadna

- pojistka zavérné hrany zareagovala

- prekontrolujte napajeni pohonu a fizenf

- prekontrolujte tocivé pole a pfipadné nastavte
pravotocivé pole

- restartuijte fizeni

- prekontrolovat a uzavfit stop okruh

- prekontrolujte drahu vrat
- naprogramujte dobu chodu znovu

- zkontrolujte kabel a zastrcku

- zkontrolujte naprogramovani koncovych
poloh, popf. je naprogramujte

- prekontrolujte chod vrat
- zajistéte, aby bylo nastaveno pravotocivé pole

- zkontrolujte pojistku zavérné hrany a spiralovy
kabel

- odstrante prekazku v dréze vrat

- zkontrolujte pojistku zavémé hrany a spiralovy
kabel

- odstrante prekazku v draze vrat

- zkontrolujte pojistku zavémé hrany a spiralovy
kabel
- zkontrolujte bezdratovy pfenosovy systém

- odstrante prekazku v draze vrat
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Porucha / hlaseni zavady

Pficina

Odstranéni

CHYBA SKS OTEV. 3

CHYBA SKS ZAV. 4

CHYBA SKS OTEV. 4

CHYBA SKSTEST

CHYBA FOTOBUNK

CHYBA FOTOB. TST

CHYBA OZH

- pojistka zavérné hrany je vadna

- pojistka zavérné hrany zareagovala

- pojistka zavérné hrany je vadna

- pojistka zavérné hrany zareagovala

- pojistka zavérné hrany je vadna

- pojistka zavérné hrany zareagovala

- tlakové hiidele spinac nevypnul v koncové

- testovani bezdratového systému 1 nebo 2 se
nezdafilo

- svételnd zavora zareagovala

- testovani svételné zavory se 2 vodici se

nezdarilo

- test pojistky proti vtazeni

(RELE MODUS 21) se nezdafil

Po odstranéni priciny poruchy musi byt fizeni odpojeno od napajeni!

- zkontrolujte pojistku zavérné hrany a spiralovy
kabel
- zkontrolujte bezdratovy prenosovy systém

- odstrante prekdzku v draze vrat

- zkontrolujte pojistku zavémé hrany a spiralovy
kabel
- zkontrolujte bezdratovy prenosovy systém

- odstrarite prekazku v draze vrat

- zkontrolujte pojistku zavérné hrany a spiralovy
kabel
- zkontrolujte bezdratovy prenosovy systém

- odstrarite prekazku v draze vrat

- zkontroluijte tlakové hridele — spina¢, spiralovy
- zkontrolujte nastaveni koncové polohy ZAV

- zkontrolujte bezdratovy prenosovy systém
- zkontrolujte, zda byl vybran spravny MOD relé
pro bezdratovy pfenosovy systém
ok Funkce pro externi prislusenstvi”
na strané 27

- prekontrolujte nastavenf svételné zavory a
drahu svétla

- prekontrolujte nastaveni svételné zavory a
drdhu svétla
- prekontrolujte propojeni

- prekontrolujte nastaveni svételné zavory a
drahu svétla
- prekontrolujte propojeni



LED H4 (zelend, zakladni deska nebo CSI tlacitko)

chyba

indikace LED H4 - zelena

Poznamky

chybi provozni napéti

LED H6 (Cervenad)

Zobrazeni chyb na LCD displeji

vyp

indikace LED H6 — ¢ervena

napéjeci napéti neni k dispozici

Poznamky

RETEZEC STOP

CHYBA AWG

CHYBA KONCO POLO

CHYBATOC. POLE

CHYBASILA

CHYBA DOBY CHODU

CHYBA SKS

CHYBA FOTOBUNK

1x blikat

2x blikat

3x blikat

4x blikat

5x blikat

6x blikat

zapnuto

zapnuto

STOP fetézec musi byt uzavieny, pak je pojezd
mozny

stop zafizeni, chyba pfenosového protokolu,
potvrdte chybu se stopem, novy rozbéh je
mozny po stisku tlacitka

stop zafizeni, jizda neni mozn4, prekontrolujte
naprogramovani koncovych poloh a pfipadné
nové nastavte

stop zafizeni, pojezd nemozny, zamérite tocivé
pole
[1,6.1 Kontrola sméru otaceni pohonu /
sméru pojezdu”

stop zafizeni, potvrdte chybu se stopem, novy
rozbéh je mozny po stisku tlacitka

stop zafizeni, potvrdte chybu se stopem, novy
rozbéh je mozny po stisku tlacitka

yen

pojezd mozny pouze v ,mrtvém muzi” ZAV,
prekontrolujte spinaci listu

yen

pojezd mozny pouze v ,mrtvém muzi” ZAV,
prekontrolujte spinaci listu
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10.2 Zobrazeni chyb pomoci LED
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11.1 Mechanické a elektrické adaje Vibrace: montaz bez vibraci, napf. na zdéné sténé
Rozméry krytu: 215x 275 x 190 mm Druh ochrany: IP 54
Montaz: svisle na sténg; Hmotnost cca 1,8 kg

minimalni vyska 1.100 mm

Napéjeni pres 400V, 50 / 60Hz;

L1, L2, L3, N, PE: pfikon max. 2200 W

Jisténi: 10 A k charakteristika

Vlastni spotfeba max. 750 mA

fizeni:

Ridici napéti 24V pc, max. 500 mA; jisténo vratnym jisticem

pro externi senzoriku

Vstupy fizeni: 24V ¢, vsechny vstupy je nutno pripojit
bezpotencidlové; min. doba trvani vstupniho
prikazu fizeni >100 ms

Vystupy fizeni: 24V pc, max. 500 mA

RS485A a B pouze pro elektronické koncové spinace
Grover RS485, se 120 Q

bezpecnostni fetéz / véechny vstupy bezpodminecné pripojte

nouzové vypnut: bezpotencidlové; pfi preruseni bezpecnostniho
fetézce jiz neni elektricky pohyb pohonu mozny,
ani v zapojeni mrtvy muz

Vstup bezpecnostni listy — performance level C

(Uroven ochrany C): pro elektrické bezpecnostni listy s
8,2 kQ odporovou zatézi a pro dynamické
optické systémy

Svételna zavora pokud je svételn4 zévora pouZivana podle
(Urover ochrany D): trovné D, musf byt jeji funkce pravidelné
kontrolovana, minimélné po 6 mésicich.
MFZ svételné zavory se dvéma vodici se testuji
automaticky, tento poZadavek zde odpada.

Displej (LCD): Jako programovaci deska LCD smi byt pouzivan
pouze originalni displej firmy MFZ.

Vystupy relé: pokud jsou pfipojena indukéni zatizeni
(na pr. dalsi relé, nebo brzdy), musi byt
vybavena pfislusnymi zafizenimi (rekuperacni
dioda, varistory, RC-¢leny) pracovni kontakt
bezpotencilu; min. 10 mA ;
max. 230V ac/ 4A.
Kontakty, které jiz byly pouZity pro sepnuti
vykonu, nelze jiZ pouZivat pro spinani nizkych
proudd.

Rozsah teplot: provoz:  -10°C ... +45°C
skladovani: -25°C ... +70°C

Vlhkost vzduchu: do 80% nezkondenzovana
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11.2 Kategorie a vykon bezpecné funkce podle EN 1SO 13849-1

MTTF,
Funkce Realizace MTTF, . C?Ikem s DC Kategorie Performance
elektronika vystupni avg Level
ochranou (1)
Nouzové Vstup svorka X3, X6, X7, X11 1175 let 191 let 85,3% 3 D
zastaveni Prerusi napajeni vystupniho relé a
hlavniho jistice, nezavisle na CPU.
Zpétné hlaseni k CPU.
Stop obvod Vstup svorka X3, X7 1175 let 191 let - B B
Prerusi napajeni k hlavnimu jistici.
HIdseni CPU.
Identifikace Vstup svorka X11 1062 let 188 let 85,6% 2 D
koncové Pro urceni pozice a identifikaci
polohy AWG koncové polohy. Bezpecnost
(snimac absolutnf sledovanim plausibility pfikazu k
hodnoty) (2) jizdé k prijimanym signaldm.
Identifikace Vstup svorka X15 1248 let 193 let 85,5% 2 D
koncové polohy Zajisténo omezenim doby chodu.
spinacem koncové Vstupy jsou vyhodnocovany CPU.
polohy (2)
Vyhodnoceni Vstup svorka X4 1000 let 186 let 85,7% 2 D
svételné zavory Vyhodnoceni impulzu CPU.
Chyby jsou identifikovany zkouskou
plausibility v CPU. Frekvence musi
byt mezi 130 Hz aZ 190 Hz. Funkce
je testovana sepnutim napajeciho
napéti (T117, 1C111) svételné
zavory pred kazdou jizdou a kazdé
dvé minuty v klidu. Pfi aktivizaci ve
sméru ZAV probéhne zastaveni nebo
reverzace vrat.

DC, primérny stuper diagnostického pokryti

MTTF, primérna doba az do nebezpecného vypadku
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Rizeni CS 310 je beztdrzboveé.

NEBEPECI!

Ohrozeni Zivota elektrickym proudem!

1= Pfed Udrzbou fizeni nebo vrat bezpodminecné fizeni
odpojte od proudu. Zajistéte, aby béhem demontaze
zlstalo zasobovani proudem preruseno.

Pri (drZbé vrat musi byt respektovany nasledujici body:
— Udrzba vrat smi byt provadéna pouze autorizovanymi
osobami.

— Musi byt dodrZzovana smérnice ASR A1.7.

— Opotfebené nebo vadné dilce musi byt vyménény.

— Sméji byt montovany pouze schvalené dilce.

— Udrzba musi byt zdokumentovéna.

— Vyménéné vadné dilce musi byt odborné zlikvidovany.




Timto prohladujeme, Ze dale oznaceny vyrobek:

fizeni vrat CS 310

odpovida zakladnim ustanovenim Smérnice o strojnich
zafizenich (2006/42/ES).

NeUplny stroj odpovida i nadale viem ustanovenim nafizeni EU
¢islo 305/2011, smérnice ES Elektromagneticka kompatibilita
(2004/108/ES) a Smérnice o nizkém napéti 2006/95/ES).

Byly pouZity nasledujici normy:

EN 60204-1
Bezpecnost stroj, elektrické vybaveni strojd;
Cést 1: V3eobecné pozadavky

EN1SO 12100
Bezpecnost strojnich zafizeni — Zakladni pojmy -
Posouzeni a snizeni rizika

DIN EN 12453
Bezpecnost pfi pouzivani

DIN EN 61000-6-2

Elektromagnetickd kompatibilita (EMC) -

Cést 6-2: Kmenové normy — Odolnost pro priimyslové
prostredi

DIN EN 61000-6-3

Elektromagneticka kompatibilita (EMC) -

Cést 6-3: Kmenové normy - Emise - Prostfedi obytné,
obchodni a lehkého priimyslu

DIN EN 60335-1
Bezpecnost elektrickych spotfebicl pro domacnost a podobné
Gcely - Cést 1: Vieobecné pozadavky

DIN EN 60335-2-103

Bezpecnost elektrickych spotfebicl pro domacnost a podobné
Gcely - Céast 2-103: Zvlastni pozadavky na pohon vrat, dvefi a
oken

( zMFZOVITOR

Specialni technické podklady byly vypracovany v souladu s
prilohou VIl Cést B Smémice o strojich

2006/42/ES. Zavazujeme se predlozit tyto podklady Gfadim
pro dozor nad trhem na zakladé odiivodnéné Zadosti v
pfiméfené dobé v elektronické formé.

Zmocnénec pro vypracovani technickych podkladd:

MFZ Antriebe GmbH & Co. KG, Neue Mihle 4

D-48739 Legden

NeUplny stroj smi byt uveden do provozu teprve tehdy, kdyz
bylo zjisténo, Ze stroj, do kterého ma byt zabudovan netplny

stroj, odpovida ustanovenim Smérnice o strojich (2006/42/ES).

Misto, datum
Legden, dne 02.01. 2013

Podpis vyrohce

n. W
Dirk Wesseling

Funkce podepsané osoby
Vedeni firmy




7. —
(®) MFZOVITOR

14.1 Prehled pfipojek

Svorkovnice X5
izolované spinaci kontakty)

@2 -relé 1
—leg3 .. =
@04 "¢ X8 MSBUS
[ %2 -relé 3 x17
— ml 4 U U HOU HRAAAAAAT L:]J X16 E
008 - relé 4 L ) I I
Svorkovnice X15 @
(mechanicky koncovy spinac)
1
%? - koncovy spina¢ OTEV
%i - koncovy spina¢ ZAV
]_’ @é - predrazeny koncovy
@6 inacorev X9
]: @07 . predfazeny koncovy
a8 spimaczav. { {  Aear |l |—_———
i1 82 xsi ‘
o : o
'___- H4
O *
@beu x17<_

Svorkovnice X19
(napéjeni externich
zafizeni)

2N

—»xemﬂxls

X7 X13

2ogogodsad

O
=o)
[SISIS)
e s R
U

®
o0
L3X1
So6)
| .
a =
@QOB2 o . e
L0081 M X'@ /@
00 iy S N
09 (2% oJe)
@O W 2 ! L3lo Q|
©Je : 00 400V/50H23/NIPE
gV S L2000
@)e . . 0O <4
@O U a - L1lo&llH




(
S a

Svorkovnice X4
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Svorkovnice X4

Svorkovnice X4 Svorkovnice X4 o (pro pneumatickou pojistku zavérné hrany— (pro svételnou zavoru se tfemi
(pro optoelektronickou pojistku zavémé hrany) (pro 8,2 kOhm ochrana zaviracich hran) tlakové hridele ) vodici PNP nebo NPN)
% - vstup 22 % - vstup 22 % - vstup 22 - vstup 22
lgo - vstup 12 130 - vstup 12 1@0 - vstup 12 50 - vstup 12
] | | &,
8] OV | - pojistka zavémé hran 8 8 O®
7] sig | 010 7 7] oIS
% 12V % - pojistka zavérné hrany % - pojistka zavérné hrany :.Ig]
O | O 2| olY)
4  oroifzdent svételné zavor? 4] - projizdéni 4 ~ projfzdéni OO NPN
projizdéni svételné zavory projizdéni projizdéni
3] 3] svételné zavory® 3] svéjtelné zavory? 0O /
2] - 24V DC / 500 mA* 2] 2] OQF™ pNP
1 1 - 24V DC/ 500 mA* 1 24V DC/ 500 mAY 0O
X4
' svorkovnice X3 tlacitko OTEV / STOP / ZAV Tlacitko OTEV / STOP / ZAV
(osazeni) (6 - vodicové Feseni) (4 - vodicové feseni)
150 - tlatitko ZAV 150 - tlacitko ZAV % - tlatitko ZAV
g - tlacitko impuls’ 8| 8
7] 7] A
X3 6] - tlatitko OTEV 6] - tlatitko OTEV 6]
. 3] 5| 5] - tlatitko OTEV
% - tlaftko STOP 4] - tlatitko STOP 4] - tlaftko STOP
31 3] 3]
2] - nouzové vypnuti, 2] 21
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x13 |25

impulsni tlacitko
(sekvenéni fizeni)
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tlacitko ve viku CS
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2 O
1 D-—:l - tlacitko STOP

tlacitko ve viku KDT

g g__/—l - tlaftko ZAV

X7 |4 O
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2 O
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Spinac s klicem OTEV / ZAV

-ZAV
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interni spina¢ ZAP / VYP
X6 [,

1 o]

externi bezdratové spojeni

X12
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- tlacitko impuls
- tlacitko OTEV
-GND

10

-24VDC

! sekvencni fizeni

2 tlacitko nebo prepinac

3 (icinkuje sestupné

# pro externi spinaci jednotky
(pfipojeni na svorce 1 a 2)

wt: bily
gr: zeleny
br: hnédy
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